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EM-239

DC-motorstyring paralleldrift

EM-239

DC motorstyring 12-24V 2x10A Parallelstyring

* 12-24 VDC

» Arbejder med puls-feedback
« Lang reekke justerbare parametre
* Nem programmering med EM-236

¢ Synkroniseret paralleldrift

PRODUKTBESKRIVELSE

o /
Il ELECTROMEN

EM-239 er designet til synkroniseret paralleldrift af motorer eller linesere aktuatorer. Motorerne / aktuatorerne er udstyret med encodere, og EM-239 styrer
hastigheden og synkronisering ved at overvage pulser fra encodere. Styringen er nem at programmere med EM-236 programmeringsenhed.

TEKNISKE DATA

Styrespaending
Hvilestrom

Maks. strom

PWM-frekvens
Stromgraense
Ramping

Regulering

Intern signalspanding
Dimensioner
Arbejdstemperatur
Vaegt

Best. nr.

Manual

12-35V DC

15 mA

2x10 A nom.

2 x 20 A ved 25 % drift

2 kHz

1-20 A

0-2s

0-1 V=off / 4-30 V=on

Impedance 10 kohm

5V, maks. 20 mA

78x73x25 mm

-20...60 °C

110g

EM-239 Styring

EM-236 Programmeringsenhed
EM-KP72-78 Kortholdere til DIN-skinnemontage


http://www.oemklitso.dk/admin/ImageServer.php?ID=96c2a9ad20b0103dc628fb06379f24d7483f695098ce3c2935b14b02ff68b245:753169@oem&download=false

Dimensioner

HEGHT Finn

[
] EM=253%

8 &
HE
22) abatd s
[ =l " Ll
Frad BH
LY ] B E E
Q0|
fi_fr—r
1 ]| e
o]
| E s smges
Indkobling EM-239 BLOCK DIAGRAM
» R e — 2y 12-24Vie
REGULATION 1 y OV
__L_ svj: PULESE LOGIC
o BETTING = ok T3 B
1 W | woToR =
::] ey B :‘?Nrgn st DRIvER A MOT
14 m__ TRIM-A Lﬂmﬂ ; IE.L;EEENT 4
iy dy
TRIM-B L ]
RO s | ool I
(: HOME TEMP, oK
1E(}—p_ LT
5 FAULT.OUT PULSE IN ]
} | moToR
DRIVER
Ly B MOT
® |
Imi| g
FALLT IND. [+ _'|_
2421_Peak current (A) 2 x 20A ( at 25% duty)
CanOpen Nej
Change direction of rotation (CW/CCW) Ja
Control type Hastighed, Retning, Torque, Softstart/stop
Current limit adjustable Ja
Currenttrip autoreveice Ja
Driftstemperatur -20°C...+60°C

Ethercat Nej



Forsyningsspanding
Impulse/continuous mode
Indstillingsomrade
Joystick analog input
Leverander

Montage

Parallel driver four motors
Parallel driver two motors
Position with potentiometer
Positioning

Potentiometer adjustable speed
PWM frequency

RS232

RS485/Modbus
Softstart/stop

Speed settings
Speedregulator

Stop at limit position
Suitable engine

Veegt
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